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Prefazione

1l presente volume raccoglie, in massima parte, ¢ problemi proposti alle prove
scritte dell’esame di Fisica I nella Facolla di Ingegneria dell’Universita di Roma
“La Sapienza” a partire dal 1965.

I problemi sono stati scelti e raggruppati in seite capitoli seguendo, per grandi
linee, l’ordine didattico secondo cui i vari argomenti vengono tratiati nel corso
di Lezioni. Ciascun capitolo é poi suddiviso in paragrafi, che contengono gruppi
relativamente omogenei di problemi su argomenti specifici (vedi Indice). I singoli
capitoli sono preceduti da una breve introduzione il cut scopo é quello di mettere a
fuoco 1 principi e le leggt fisiche che sono richiesti per la soluzione dei problem: di
quel capitolo. Informazioni pit dettagliate vengono fornite nelle premesse ai var:
paragrafi. Lo scopo di queste brevi annotazioni non é comunque quello di fornire un
rieptlogo degli argomenti svolti nel corso delle lezion: ma di mettere in risalto quegls
aspetti che possono risultare maggiormente utili per la soluzione dei problema.

I problemi proposti allo studenie sono preceduti da esempi svolti dettagliata-
mente, talvolta con diversi procedimenti. Tali esempi sono stat: scelti in mantera
da essere il piu possibile rappresentativi delle situazioni che st incontrano nei suc-
cessivt problemt da risolvere. Lo studente dovrebbe analizzare a fondo questi esempi
cercando non solo di capire i vari passaggi, ma anche perché sono stati faiti. A
questo proposito dovrebbero aiutarlo le frequenti osservaziont che abbiamo inserito
alla fine della soluzione. I testi dei problemi da risolvere sono presentati seguendo,
per grandi linee, ’ordine degli esempi. Lo studente deve cercare di risolvere au-
tonomamante questi problemi. Le soluzioni, poste alla fine del paragrafo, devono
servire solo come verifica, sia del risultato ottenuio che del procedimento seguito.
Per questo le soluzioni sono piu o meno sviluppate in relazione alla complessiti del
problema.

Vogliamo esprimere in anlicipo un ringraziamento a coloro che, avendo utiliz-
zato il libro, ci vorranno segnalare errori o esprimere suggerimenti.

Roma, settembre 1984
Gli autori

G. D’Arrigo L. Mistura
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Prefazione alla Seconda Edizione

La principale innovazione di questa seconda edizione consiste nell’aggiunta di
un capitolo finale contenente i problemi delle prove scritte d’esame di Fisica I alla
Facolta di Ingegneria dell’Universitd di Roma “La Sapienza” per tl periodo 1984-
1989. Questi problem: sono stati raggruppati cosi come proposti all’esame e anche
per esst vengono fornile, separatamente, le soluzioni. Riteniamo questo capitolo
particolarmente utile per coloro che, essendosi esercitali in maniera sistematica
sequendo 1 vari capiloli del lesto, vogliano infine verificare le capacité raggiunte
anche in viste dell’esame.

Lievi variazioni sono state apporiate sia nelle introduzioni ai singoli paragrafi
che nei due capitoli della meccanica dei sistemi ai quali é stata data una nuova
inpostazione che mette in maggior risalto l'uso dei principi di conservazione.

Per evitare eccessive ripetizioni di situaziont fisiche sostanzialmente simily, al-
cuni problemi sono stati eliminati ed alcuni Esempi sostituiti.

La nuova veste tipografica dovrebbe, almeno nei nostri auspict, rendere pit
agevole l'uso del testo.

Roma, settembre 1989
Gli autori

G. D’Arrigo L. Mistura
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